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Le concept de Iopen source
g(code sou rce ouvert)

'* V;_-’Code englobe par une Ilcence C|UI respecte Ies crlteres de I open source |

|n|t|at|ve
Gy lere dlstrlbutlon .
e -f'- 'Acces au code source |

- Creatlon de ver5|on aIternatlve (fork)

"'Aften'tion:-_Op'ehSQUrce % Grat'u,itv #v_'freeware?j_';- Pl

5 Open So’urcie__fne, veut pas qu’il y a une totale liberté !



Les Ilcences Open Source
couramment utlllse

Les Ilberte o
. D itilisation |
» De modlﬁcatlon
' fDe redlstrlbutlon | |
' ' De dlstrlbutlon d’ une verS|on modlﬁee o i o

' 2V't’ypes de'li'ceh"ce's :
* Permlsswes BSD Apache et MIT -> Mentlon de Iauteur et conservatlon de la Ilcence

o Non Permlsswes GNU GPL ou LGPL i contamlnatlon de Ia Ilcence au reste du code



% fLes Ilcences Open Source
‘couramment utilisées

Copyleft Permissive

m?; ,@? % v @ BSD Unlicense

Permissions in addition to commercial use, distribution, modification:

Concession de brevet

Patent use

Divulguer la source @ ® o & @

Licence et droit d’auteur B = 5 () e

-

L'utilisation sur le réseaux & ® &
Méme licence

Changements d’état

Limitations/Disclaimers

Responsabilité
Garantie &

Utilisation de la marque HpsepHit-limitation




- Licence : GPL-3.0-

e o - L Projet Software

. ~Initié en 2016~
o PrOJet |n|t|e en 2017
: 'Projet Software destrne a srmplrfrer I‘rnstallatron sur une machrne

"_,;vrerge sur Ubuntu, une- multltude de Iogrcrels et d outlls dedle a Ia
e _'pratrque de IAstroPhoto e Gh Lt

| fPrOJet ayant au53| pour but de promouvorr les Iog|C|eIs pour o o .
1 astronomre amateur en Ies rendant plus acceSS|bIes o ‘, o =i s o 10 Contribiteurs

_ -VerS|on 4.0 compatrble avec Ia 22 O4LTS VerS|on 4.1 en preparatlon,; 5
- .avec une meilleur mtegratron d ALS et Ie passage a Ia 24 O4LTS

Nouvelle adresse :


https://github.com/dragonlost/NAFABox

| _Astro lee Stacker (ALS)

i -_T_Appllcatlon de L|ve Stacklng

‘- Survellle Iarrlvee de nouvelles brutes dans un d035|er partlcuher du s

systéme. .

- Aligne et empile (par moyenne ou somme) toutes Ies |mages et

_presente Ie resultat sur ecran et Vla un serveur Web mtegre

Propose Ies fonctlonnalltes suwantes
_*-Navigation dans I''mage - =~ .~
~+ Auto-stretch paramétrable i
'+ Réglage des niveaux Noir-- |\/|ld Blanc A
. Balance RVB ' ~ ,

Plateformes dlsponlbles PC sous GNU/Llnux ou Wlndows Mac sur' C

. processeur Intel,’ Raspberry Pi

- Licence : GPL-3.0-

L Proje_t Software
~-Initie en 2019°



https://als-app.org/

s e £ ficence CPLaD
© AstrolLivestacker (ALS)

sl omitieen 2019

e 7 ',C()ntrib_u'teu_rs i

e o




ik 'OST est un petlt serveur de gestlon et de controle a dlstance
od une sessmn d astrophotograph|e ' - .

Sa conceptlon modulalre permet de ch0|3|r et de personnahser o o
: Ies fonctions que I on souhalte plloter | -

",jf-'le but recherche un serveur autonome qu 'on peut controler ds
-'dlstance - '

- Licence : GPL-3.0-

. Pfr,oje_t Software
~-Initie en 2022°
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https://documentation.ostserver.fr/fr/index.html

- OST - Observatoi

® Modules disponibles  H

Blind PEC - experimental
Assistant dark

", Focus (scxml)
Panneau de contrale Indi
Guider module - work in progress
Module Inspector

- Module Météo
Module Navigator
Assistant MES
Module Sequencer

Module Allsky
O Modules charges  Hl
Libellé
Allsky
© Guider
Inspector
Focus

Sequencer

Biindpec °
Darkassist °
Focus °
Inspector o
Meteo °
Allsky
Nom interne Profil
Allsky default
Guider default
Inspector default
Focus default
Sequencer default

Type

alisky

guider

inspector

focus

sequencer

A o

Parameétres de focus A

Démarrer autour de la position actuelle
Moyenne sur
Position de démarrage
Intervalle de pas
Itérations

Dépassement backash

Zonage 2x2 -

Parameétres A

Exposiion 2
Gan 2
Offset pdi] 20

Appareils D
CCD Simulator ~ ~
Roue a filtre Filter Simulator  ~

Caméra

Focuser Focuser Simulator~

optique H

Focale
Diamete
Réducteur

~

i Guider Controle X @

Paramétres A

Expositon 2 EE—
Gain 20 20

Offset 0

Appareils D

Caméra CCD Simulator v

Guider avec Telescope Simulator~

Optique D

Focale

Diametre 9 Te+180

Reducteur

Paramétres de calibration A

Galbration pulse (ms)
Rerations por e XA

Paramétres de guidage D

Pulse min (ms)
Pulse max (ns)
J———
Agressivité DEC

Inverser les corrections de guidage D

AD DEC

Désactiver les corrections A

i Sequencer m Paramétres Q3

@ Actions n}

Démarrer la séquence Annuler la séquence

image H
Secrenca Bl
+ Count Exposition
/8-
10
/-
10 30
/8-
10 30

Progression D

Séquence Ligne courante Exposition courante

173 2/5

® =]
Filtre
Luminance
Red

Green

Type dimage

Light

Light

Light

fiad
Viai

S
SEEEEE
£ i

e
LT T

Gain

20

20

20
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Offset

20

20

20

= e A £
iy ////}/, g vt ////){#//./

FEE o

Vi
i

Statut

Running 1/5

Queued

Queued



~ AstroArch

IS aglt dune dlstrlbutron 64b|ts base sur ArchLlnux ARM et KDE pour‘j’_, |

raspberry 4.et 5. Le raspberry peut étre utilisé aussi. blen dans un

~ observatoire nomade avec sa faible consommatlon d eﬂergle et Ia - siig

3 -pOSS|b|I|te de se connecter au p| a dlstance (vnc)

L OS est faC|Ie a mstaller raplde et trés stable i comporte d orlglne Ia; J
- suite de’logiciel Kstars / Ekos / Indi-ainsi qu’un petit logiciel '
- "astromonitor" -pour: sauvegarder et restaurer la conflg de -
Kstars/Ekos/Indl Phd2 et AstroDMX -

La prochalne version apportera une mellleure experlence utlllsateur avec

plus d' outlls (E10]} pour parametrer AstroArch

- Licence : MIT

" Projet Software
~-Initie en 2022°

| 4 'COntrib_uteu_rs o


https://github.com/devDucks/astroarch

| e f l f o Llcence MIT
‘o AStroAren. = o
: e . E s e e s Projet Software

2 g Kt % - - . . - 5
3 o i - A ¥ : Ao
3 : ; J - - " ¥ oo . R S SRR i -n = s > $
- o - X : TP o oo ity 2 - - - 2
S i - AstroDMy. g ! 2 n. o o e 3 : ; :
d e capture - S ™ o e - 5 o 5 T e e o . =
4 5 S oy TR - i 4 & 3 S
- - i R e - 1 3 £ 5 = A : - ot

~:zsh — Konsole v A X S

£ . s - . . aioh R L - T
. - O " R T e, [ NewTab  [I] split View copy  [=] paste Q. Find s s .
- - = z -<. 5 There are @ packages that can be updated 5 d 5
gwoota e o L% & - astronaut@astroarch E i
s 5 -l 2 2 or . 2o
3 . Ry ooo/ 05: Arch Linux ARM aarché4 S ol
fen t < &L 3 A - : R *+0000: Host: Raspberry Pi 5 Model B Rev 1.8 S oy
e : 8 . : % el > - . " +000000: Kernel: 6.6.16-2-rpi g
o o et g e L -+000000+: Uptime: 21 secs X .
- o S T . e T/ i=14+0000+: Packages: 798 (pacman) s .
: . A s R | - S shell: zsh 5.9 - .
s - . £ = : - . rred e e Resolution: 1920x1880 5 -
2 ik g . P - . * /+++0000000000000/ " DE: Plasma 5.27.10 H
5 e A e T 2 5 3 . /000ssS550++05 555550+ Wi KWin B 7 .
é: E: - 8 5 .00555550-" /0555555+’ Theme: [Plasma], Adwaita [GTK3] L ” _
- 2 - - g =, -05555550. 155555550, Icons: [Plasmal, Adwaita [GTK3] 2 &
: » Rl S i) 105555555/ 0SSSS0+++. Terminal: konsole e *
e iz o= = . /ossssssss/ +5555000/~ CPU: ARMv8 rev 1 (v8l) (4) @ 2.4080GHz - Al
e ot 5 . S * fosssssot+/ - -:/+0ssS504- Memory: 636MiB / 7943MiB P i
T 3 7 . . - . . - +sso+i- *.-/+0s0: . : i
o = # b ", F
. - ~ .
- ‘ [1 Favorites ‘ . | . i - g
— . -
3 . All Applications < Fast, cheap, good: pick two. > - e
G : . Chromium System Dolphin Discover . e = - . x
s 5 : Settings = o F bt - ’
5 ﬂ AstroDMxCapture (L ] T = SN 000\ (o) - s 7 s A %
e . = - 5 STt e e i ~ Erle

. Development

. Internet ¢ : ! . -~y ’ .-_ e e . _. Y ; X 3 : ‘.A % 3 - .' % ‘»_. » s F_
" . 89 applications  (7) Places ¢ Restart (") ShutDown (@ ‘.'. g : ‘ ._.l . R _‘-.. 2 :'  .l .' '_‘. ._.‘ 2 :' ) ‘. - : o ' : ; :
. TrameeoP | | . - A -
s e e o e e s o hinsdldithub.comideybucks/astroarch


https://github.com/devDucks/astroarch

- Licence : GPL-2.0-

- NAFABox Hardware A
- L s e o - Projet Software
: ~-Initie en 2018°
‘Le but de ce prOJet est de pouvorr‘proposer a tous des cartes-_
electronrques plugables sur une carte: Raspberry-Pi (ou carte’ _  e

- -avec connecteur 40p|ns compatlble) dedre aux astronomes
.'amateurs , e A _ o

 || exrste 4 cartes qur se stacke

- _*Une carte dedle a. refr0|d|r Ie raspberry eta garder § heure : 2;_antr|b_ureu_rs

.« Une carte dédié ala repartrtron d’ alrmentatron et

- lalimentation du raspberry = B s
- ¢ Une carte pour controler un focuser et controler Ia repartrtlon : e e :
- de l'alimentation . ,
" Uné carte pour piloter 2 reS|stances chauffantes et :
~ connecter un'GPS - ' , e


https://github.com/dragonlost/NAFABox-hardware

. Y

. Licence:GPL-3.0

- . Pf_ojet Hardware
~.Initie en 2018

. . .77 2 Contributeurs -




- ..'Poto‘.S‘ifil -

. Cest un outll qui automatlse Ie traltement |

i |mages Lo} astrophotographle V|a Slrll

| |mporte dlrectement Ies flchlers d une
“session ZWO ASIAIR, cherche -

e automathuement les flchlers de 8
calibration-et pré- -traite chaque couche de s
I'image compos1te (L R, G, B) en utlllsant o

- VOs scripts Siril.

':Cela S|mpI|f|e grandement I etape de pre-

traitement pour les images du ciel profond

en supprimant, les manlpulatlons
repetltlves ' e =

- Licence : GPL-3.0

- Projet Software
~-Initie en 2024°

dump_astro_2024_08_10_veil-nebula

>l _A7S

> [ Bias_1.0ms_Bin1_gain0_-10C_2024

> [ Bias_1.0ms_Bin1_gain100_-10C_2024_08

> [ Bias_1.0ms_Bin1_gain360_-10C_2023

> [ Bias_1.0ms_Bin2_gain0_-10C_2024

> [ Bias_1.0ms_Bin2_gain100_-10C_2024

> [ Dark_60.0s_Bin1_gain0_-10.0C_2024

> [ Dark_60.0s_Bin1_gain100_-10C_2024

> [ Dark_60.0s_Bin2_gain0_-10C_2024
ain100_-10C_2024

> [l Dark_300.0s_Bin1_gain100_-10C_2024

<

poto_2024_08_10_veil-nebula

> M any

> [ composition

> [ composition LSHO

> [ composition SHO norm

3 :1T_KCOhtrib'UIeu‘r'

> [ Bias_1.0ms_Bin1_gain100 > [ Flat_580.0ms_Bin1_S_gain0

> [ Dark_60.0s_Bin1_gain100 > [ Light_80.0s_Bin1_S_gain100
> [ Light_60.0s_Bin1_S_gain100_masters
> @ Light_60.0s_Bin1_S_gain100_process
“® result_norm_S_900s.fit

- result_S_900s.fit
“® result_S_1200s fit

'h'ttps'://github.corh/TmeCésaiI~Ie/poto-siril


https://github.com/TomyCesaille/poto-siril

. . ' Licence : GPL30
i i - Projet Software
~-Initie en 2015

- -Slrll est un outll de traltement d |mages astronomlques ' .
| ” est speualement Congu pour la reductlon du bruat et I amelloratlon du; aE s e -
~rapport 5|gnaI/er|td une |mage |ssue de pIusueurs Captures comme s . +

, _-'IeX|geIastronom|e Sl LB G e A ' "~

.S|r|| peut allgner automathuement ou manuellement empller et
. amellorer des images provenant de différents formats de fichiers,
. ‘meme des flchlers de sequences d |mages (fllms et flchlers SER)

| 8 'COntrib_u'Ieu_rS o


https://gitlab.com/free-astro/siril
https://siril.org/

. = iy . L s e Pro;et,Software

2 open v % & o ImageProcessing™ | Scripts¥ (HTRECE) Mem7SIIMB 1> e e sve @ M 16bitsV oE L e -
Disk Space: 6529 GiB :

S (nouvelle ver5|on)
. s 23:22:00: Reading FITS: file r_pp light 00014.fits, 3 layer(s), 6248x4176 pixels T . : - £ -
2 23:22:00: Reading FITS: file r pp light 00007.fits, 3 layer(s), 6248x4176 pixels ey 5 5 S b %
7 23:22:00: Reading FITS: file r pp light 00012.fits, 3 layer(s), 6248x4176 pixels - A : 2 & &
2 = 23:22:07: Reading FITS: file r_pp light 00015.fits, 3 layer(s), 6248x4176 pixels 4 :
23:22:08: Reading FITS: file r pp light 00004.fits, 3 layer(s), 6248x4176 pixels S !
v 23:22:16: Using 47758 MB memory maximum for stacking 5 -
23:22:16: We have 12 parallel blocks of size 1044 (+0) for stacking. case ' :
23:22:16: Starting stacking... - g
= 23:22:30: Pixel rejection in channel $0: 0.667% - 0.550% SM LR
3 23:22:30: Pixel rejection in channel #1: 0.712% - 0.512% AR =
L » 23:22:30: Pixel rejection in channel #2: 0.571% - 0.590% s & .
> S 23:22:30: Rejection stacking complete. 15 images have been stacked. £ o/
- 23:22:30: Integration of 15 images: s feades A
23:22:30: Pixel combination . average 2 - o
23:22:30: Normalization ............. additive + scaling o P g A
- SRyt 23:22:30: Pixel rejection .... . Winsorized sigma clipping 2 % ¥ i %
> ¥ 23:22:30: Rejection parameters ...... low=3.000 high=3.000 - v T -
i 23:22:31: Background noise value (channel: #0): 23.924 (3.651le-04) £ 5 %
3 23:22:31: Background noise value (channel: #1): 22.497 (3.433e-04) - £ e >
23:22:31: Background noise value (channel: #2): 16.831 (2.568e-04) L
23:22:32: Saving FITS: file ../result.fits, 3 layer(s), 6248x4176 pixels L R g 5
23:22:32: Stacked sequence successfully. . G 7 %
23:22:32 e = : : - . *
53 = . 23:22:32: Running command: cd 5 g
s 23:22:32: Setting CWD (Current Working Directory) to 'D:\perso\siril\images' ; 4 S 4 C t b I
£ 23:22:32: Running command: close lenit On rl u eurs
23:22:32: Setting CWD (Current Working Directory) to 'D:\perso\sirillimages' el =
& 23:22:32: Script execution finished successfully. 2ot 2
- . Principaux . .
23:28:46: Reading FITS: file result.fits, 3 layer(s), 6248x4176 pixels 5 3
; . e (+ de 40 smon)
- ‘-’ = 5 \ -~
Command line . S T i
X - -
Type "help" for the list of supported commands 8 Xsop : - . = 5,
s Rejection stacking complete. i T 2 - 2 = 3
¥ . 5 i - 4 ¥ 0y 2
< ; > Image: result fits LE ¢ 4
. Z o cut ° . = i ; ~ : e
- v R D @ @ @ @ - :
- x t v 2 : s - - G
- - : - . i
< e = e . : 3 S e 2 - 5 S & iy = e ‘ S i
' . . . o o https://gitlab.com/free-astro/siril
% i P o L : o - hitpsisinlorgr
. 5 . - . : e o Sk o . . £ . .
. x A . - 25 i 4 - . - - *
Hew . 5 St > y = i iy


https://gitlab.com/free-astro/siril
https://siril.org/

HEMY -

Mo

a

unt Type

Mount Series

License

Weight Capacity

Type of Mount Electronics
Mount Slew Speeds

Motor Type

Reduction Ratio RA
Reduction Ratio DEC

Resolution RA

Reso

Mount Latitude Range (°
Azimuth Angle Range
Periodic Error Duration
Polar Scope Included?

Mou

CNC for the mount

lution DEC

nt Weight

CNC for the base

Price for CNC building

To
S

tal price

ources

)

- . Specifications

Dual Alt-Az/Equatorial

T osoieme NS

Harmonic Drive and Synchronous belt

w8
o |

5

w8

JLC3DP = 200% (excl. taxes) -
JLC3DP = 160% (excl. taxes) :

< 800%

https://github.com/polvinc/HEMY

- Monture Harmonigue -

- Licence : GPL-3.0-

Projet Hardware
~Initié en 2024

1 CA(’)"nt'ribAu_’:[eu_rA'


https://github.com/polvinc/HEMY

Carte du C|el (skychart)

,'___Ce programme permet de dessmer des cartes du crel d apres o e
- -les données de nombreux catalogues d'étoiles etde -
- nébuleuses;-ainsi que Ia posmon des planetes asterordes et :

' cometes

| H est conou de faoon a pouvorr produwe des cartes de tout %
' ,type selon Ies besorns partrculrers d une- observatron ‘

- Un grand nombre de parametres permettent de chorsrr ,
- spécifiquement ou automatiqguement quels. catalogues sont

',;{.'utlllses la couleur et la dimension des étoiles et nébuleuses, -
le mode de représentation des planétes, I'affichage de Iabels o

et de grilles de coordonnées, la superposition de -
photographles Ies condrtlons de vrsrbrlrtes etc

,Toutes ces possrbrlrtes en font un atlas celeste bren pius
Jcomplet qu un srmple planetarrum ‘ -

- Licence : GPL =

" Projet Software
~-Initie en 2002°


https://www.ap-i.net/skychart/
https://github.com/pchev/skychart

. X -
e . s : 5 3

- . - ey k
& 5 .

- Carteduciel (skychart)  on
- Initié en 2002

nfiguration ane T y
* oep2e B0 Heure
5 ek J :
: Obs Stvictor de Cessieu 7 \ 3 :
- 2020-08-27 & A ;
22104m36s (CEST) . N . > E 5 : cos ;
;. . Mag6.9/105,60' . % i
E . Champ:+120°0000" . Couronne Boréale -
> < Dragon : : . g %
" T
5 L Cephée.. i 5 9 -
Latitude gitude Hauteur 3 < = . i S
Interrompre le goto | Sidéralx e 7 % 3
. 2 e . . ['R[} - o
. Tl . 4 3
. < . ¥
i ; 3 : [ [ oeconnecter | | Masquer i 2 i «
7 & Aide : 5 * 3 2 o - 2 «
> . '} . o « : e %
Sidkey - 3 NGC 6633 . = Y
5 . 1€ 4756 5 S
b 7 .
w . 3 . z
I NGC 6340 it
? . y : Renard " :
o 4 =13 2205 -
a2 r e o B ~B e, O


https://www.ap-i.net/skychart/
https://www.ap-i.net/skychart/
https://github.com/pchev/skychart
https://github.com/pchev/skychart

‘ _’AstrDIY AstrAllm + AstrOnStep
' _":Specrfrquement developpe pour srmplrfrer Ia gestron des aspects

i cc BY-SA 30
'+GPL3 .

| .i_-‘_electrrques lors des seances d astrophotographre avec un Raspberry Pr [ _'
__"ou4 o : o : '

4 ,AIrmente par un unrque connecteur d alrmentatron 12V DC eIIe offre

"--'Crte"l’auteur et_IeS“u 0
- modification

des sorties controlables pour drvers equrpements (cameras chauffages L i . o
. ‘anti-buée, etc.), : . A _._Utr isation commerma =
~autorisé <

des fonctronnalrtes avancees oomme Ia mesure du courant
“la gestion du point de rosée, ~ 5
| VI mtegratron dun module GPS

e oG modification eIIe
-serasoumisala

méme licence -

+ Peut étre copié et -

AstrOnStep est un module complémentaire a AstrAlim, concu pour . - redistribuer . © <
controler les moteurs pas a pas: lors des séances d' astrophotographre S : ,gratmtement
. Insprre par la solution open source OnStep, AstrOnStep permet de gerer_ .- * Peutétre modlfler
jusqu'a 4 moteurs : . , . ' ,gratwtement

'Objectrf futur d' mtegratron a des montures equatorrales DIY oomme Ia
HEMY e s :


https://github.com/dgedgedge/AstraDIY

Y

ASKDIY : AstrAlim + AstrOnStep

.. a

GPS, with PPS EEPROM Seven dipswitch for B Licence z CC BY—SA 3.0 -
1x5P-F head 32 kbit controller selection : N Ay e . S
(Mxini NES‘.’sﬁf) Jo e (Pi or Teensy) : + : G PL-3 "

Red LED status

DRV4: Stepper motor DRV1: Stepper motor

DRV2: Stepper motor
output, driven by
RPi or Teensy

Co - g
7 : o
% .’_‘P. : (=) .
y é i o) ¢ ,:;‘ .' o .
, & B 0 S ForE &S output, driven b
output, driven by RPi 47" el T > iy i O/ MO o Y

= £ Ty £ [/ ) < 1

£ o/C §ol O3 >/ o - ) { RPi or Teensy

. ¢ fo e
(\ % e e ¢
0, NS

DRV3: Stepper motor y y b . e
output, driven by RPi AN e e :

output
' 2x plugs
Current measurement Direct in 12V from AstrAlim Mini-jack 3.5mm AStrOHStep

on 12V input (2x3P-F header) (triggers...) v1.0



https://oshwlab.com/pololamag/astronstep
https://oshwlab.com/pololamag/astronstep

a

Power module

i 5V, 5A Raspberry Pi
Raspberry Pi

power protection

EEPROM

e
«

PWM1, PWM2
Dew heaters
2x12V, 3A

RedLEDon ___—"

each output

2x plugs
Mini-jack 3.5mm
(DS18B20...)

GPS, with PPS .
(1x5P-F header) input
Mini NEO-6M 12V 15A

Reverse polarity
protection

Power module
9V or 5V, 54

Voltage selection DC3
(2x 2x2P-M header)
or deactivation (1x2P)

Polyfuse 3A
on each output

Direct out 12V
(2x3P-F header)

Current measurement
for each output

DC3: 5.5x2.1mm
controllable output, 3A
selectable (12V, 9V or 5V)

A/ncz 5.5x2.1mm

output 12V, 3A
controllable

DC1:5.5x2.1mm
output 12V, 3A
controllable

ESD protection
on jack plugs

2x plugs
Mini-jack 3.5mm
(BME280...)

L|cence CC BY-SA 3 0
+ GPL 3


https://oshwlab.com/pololamag/astralim
https://oshwlab.com/pololamag/astralim

e dispositif de mise au point, la roue filtrante, le rotateur et la monture

"‘ .CCDCIEL' " * Licence: GPL20

. 'CCDCIe| est un IogIC|eI de capture d |mages

" Projet Software
~-Initié avant 2018

1l pcssede toutes Ies fonctronnalrtes necessarres allmagerle s S | |}
avancée des objets célestes, y compris des séquences pour: un L o S “.ﬂ' -
- fonctionnement entierement automatisé sans surveillance. Mais il est‘j LimaE . '
~également facile & utlllser pour effectuer une capture srmple de L e ™

. manlere manuelle

'Pour Ia connexion des apparells |I utrllse Ies prlotes standards INDI e cteed
- Alpaca et ASCOM.-ll peut controler la caméra CCD/CMOS, le = .. 7._antr|b_uteu_rs

: - du telescope et utilise un logiciel de resolutron d' |mage teI qu ASTAP | e : o : :
- pour un posmonnement pregis. - - : | e ;


https://www.ap-i.net/ccdciel/
https://github.com/pchev/ccdciel

-

L - Licence : GPL-3.0-

'Projet Software

— . - 'CQDG;L , S . - Aé __A|ni',tié avant 2018

File Edit Tools @ Connect #- Focus Capture Seguence Help

Exp S '» o - i > :
Bin. 1x1 . i o E
Object ic1306 2 o e

Count 5 . . X : e i
Type Light ;

Dither every

Current
Setpoint

ttling

ttle Done
Linear . - : - . : :
Log = s . L : % e
ot 1S . B hitps://www.ap-i.net/cedciel/

1302/13: 3003 Seq: 1 Exp: 561 n:l Saved file /documents/mediafimag o I .- 3ficl.. https //glth u b Com/pCheV/CCdCIel



https://www.ap-i.net/ccdciel/
https://github.com/pchev/ccdciel

- permettant de.vous concentrer sur = - | A5 s BB o ENE B2

| ,_ : 2 - . | _"|‘_'iceih¢e Béb-3-'CIa’1‘uS)e
~ Open PHD? Guiding =
S e . = e ,_7-1 ‘ Pro;et Software

Inltle avant 2009

* PHD2 est un IoglClel de gwdage de | ’\
PHD &

- télescope.qui simplifie le processus .- |1 z : L T -
~de suivi d'une étoile guide, vous . > . e a —r ——— o \ ,
- 54 Contributeurs

Tot 1.05 (0.39")

~ d'autres aspects de [' imagerie du c1el '
profond ou de la spectroscople '

i)
4 B

https //glthub com/OpenPHDGwdlf' . e
hgiphd2. = o
https //openphdgwdlng org/



https://github.com/OpenPHDGuiding/phd2
https://github.com/OpenPHDGuiding/phd2
https://openphdguiding.org/

e e . }Llcence .cC BY-NC SA40
' Crayford 1 '10 Al e e :"{_-"?.Clte I auteur et Ies :
' . f:’j_Pas d utlllsatlon
~_commercial - :
~ .« si modification elle sera
b -.',:~__i_-soum|s ala méme licence °
-~ s Peut étre copié et - ¢
I redistribuer gratmtement '
e 1"‘-_"__Peut étre: modlfler |
.~ . gratuitement.. -

s Publle en 2024 b’ar' "
- l'auteur EleusisT

. _.h‘ttps://W\AAN.p‘rir]_tabl_es.Cbm/-modeI/501591—Crayford-f0c:user—reducer-llO


https://www.printables.com/model/501591-crayford-focuser-reducer-110

' C est un controleur de monture de telescope qu eIIe sort equatorrale o

ou azrmutale ‘Vous profrterez aussi bien du-PushTo (avec des -

. encodeurs optronnels) gue du GoTo et du:suivi, en utilisant la raquettef_:
“ de commande ou un ordinateur. Les détails des’ fonctronnalrtes SONL- =
_sur cette page Vous verrez des telescopes equrpes de TeenAstro |cr

o est un avatar du systeme commercral FSZ Congu mrtralement par o

: 'Mrchael Koch Un grand mercr a ce pronnrer 1o

"'_Sources et materrels Irbres et publrcs c'est a construrre vous méme,

“mais pas tout seul. Ne nécessite aucune competence en Ardurno mo.:

en electronrque en general

A|’o_rigine-forktdu:pr-O_J'et OnStep;‘ o

- Licence : GPL-3.0-

Proret Software
treslieau - -
Hardware
Inrtre en 2015

B TeenAstro

: 20 'Con_trjibu_teurs


https://github.com/charleslemaire0/TeenAstro
https://groups.io/g/TeenAstro/wiki

e L e " -'vLicenCev:‘GPL-S.O-
. leenAstro - e
o s B _. 'PrOjetSoftware

: ' - trésliéau

o Hardware

e Imtle en 2015

B TeenAstro

: ‘._" 20 ."C‘dn'tribqtteurs

https //glthub com/charleslemalreO/TeenAstro |
https //groups |o/g/TeenAstro/W|k| | '


https://github.com/charleslemaire0/TeenAstro
https://groups.io/g/TeenAstro/wiki

°  James M.Telescope - . . . .~
. ' ~ - parlauteur Dester -

Un m_ini_-t‘éIéSC(‘jﬁe‘ ddbéoh;:lo\}v cost modulaire : 114/450 -

. ht’tp‘sf//_'\)vwva_.thin’g’iVe"rseLC'om/thing:6605148


https://www.thingiverse.com/thing:6605148

| _OACa ptu re

. oaCapture est une appllcatlon d |mager|e pIanetalre pour Lmux et MaCOS

Elle prend actuellement en charge des cameras telles que Ia série ZWO ASI de b

nombreuses caméras USB Imaglng Source, des cameéras Firewire, certains -

~ modéles QHY, la plupart des caméras Celestron.. les: modeles Pomt Grey. USB '

(et GigE, ol les blbllotheques sont dlsponlbles) certalns modéles Starllght
- Xpress et certains modeles Touptek Certaines caméras Altair et Mallincam

peuvent étre prises en charge sous: Linux-avec un peu de travail assez S|mple

- de la part de T'utilisateur et sur les caméras Linux qui utilisent I interface du -
- noyau V4L2 (en partlculler la SPC900, bien que toute caméra qU| fonctlonne

o natlvement sous Llnux) devralt fonctlonner correctement

~ L'appllcatlon est basée- sur [E} b0|te a outils Qt et ecrlte en C++ avec des
blbllotheques de support enC afln qu'elles puissent potentlellement etre. =
. _partagees par d'autres logiciels. Elle sera egalement compllee avec Qt5 blen
- .qu ‘aucun test S|gn|f|cat|f n'ait ete effectue 2

- Licence : GPL-3.0-

" Projet Software
~Initié en 2017

——

=z

| 4 'COntrib_uteu_rS o


https://www.openastroproject.org/oacapture/
https://github.com/openastroproject/openastro

" Licence : GPL-3.0-

. " Projet Software
| ~Initié en 2017

Filter

- OACa pture 2

File Camera
»

| 4 'COntrib_uIeu_rs -*

o 'https://WWW.op_éhaStkohrojé.ct.o'rg/-oac,athre/ ‘
- _https://github.com/openastroproeject/openastro


https://www.openastroproject.org/oacapture/
https://github.com/openastroproject/openastro

" Licence : G_PL-3.0-

- Stackistry e
o e - Projet Software
. L ~Initié en 2016~
 || met en oeuvre Ie prlnC|pe de Iucy |mag|ng en |mager|e planetalre creer une .
image fixe de. haute qualité a- partlr d'une série de nombreuses (peut- etre des .
~‘milliers) d'images de mauvaise quahte (floues, deformees bruyantes) La plle i_ -
- d'images résultante nécessite géneralement un post -traitement; notamment une-__q

* _netteté (par exemple via une deconvolutlon) Ce post traltement n est pas
effectue par Stacklstry o P _

3 :17_:('30ntrib_u1eu_r'

< . https‘,:/_/git'hub.eomYGreatAtt-'racter/staekistry/ |


https://github.com/GreatAttractor/stackistry/

: . | Llcence Gp|__30

. ' Stackistry - . vo@ e I t, 2016 .
File Edit Processing View About [ = < - nl Ie en 7 = -
Visualization ~|Zoom: 100% ——ennnnrnrnrnrnrnrnrnrnrnrnrnrnrnrnrnrnr =100% ~ @ quality:
...oml/rec.avi Waiting
...ezyc/ksl.avi Waiting

ezyc/ks2.avi Waiting
vi Waiting

good

1 :COn‘trib_ute ur

<

/run/mediaffilip/Astro/Astro/2016-09-10/Ksiezyc/ks3.avi - Image stacking, step 202/1000


https://github.com/GreatAttractor/stackistry/

 1 . e ~ Licence : GPL-3.0
s ; e | " Projet Software
_ _-ImPPG (Image Post Processor) effectue Ies taches courantes de post trartement. ~Initie en 2016°
_;_.-drmage dans cet ordre - o e | .

normallsatron des nlveaux de Iumrnosrte : - — e
. déconvolution Lucy-Richardson non aveugle. avec un noyau gaussren Lt
routage ou-accentuation via un: masquage flou o e

e reglage de la courbe de tonallte '

| ImPPG peut egalement alrgner une sequenced |mages avec des traductrons e - _
- éventuellement importantes et chaotrques entre les images. Cela peut étre utrle ~° 4 Contributeurs -

- _par exemple, lors.de la preparatron d'une animation accélérée solaire, olles -
- images suivantes sont décalées en raison d'un suivi imprécis de la monture du

itelescope D'autres appllcatrons possrbles sont le lissage des accélérés de: = ,- .-:-_' . v
paysages terrestres ou la préparation d |mages brutes (avec une |mportante grgue - '
d |mage) pour Iemprlement . .

L alrgnement est effectue (avec une precrsron sous- prxel) sort par correlatlon de
phase, qui s'aligne automatiquement sur les éléments Ies plus contrastes sort en
’~detectant eten stabrhsant le Ilmbe solalre : : ~ -


https://github.com/GreatAttractor/imppg/

ol o - Licence : GPL-3.0

e , e s e i oua e L e e s Projel Software
w5 . mntfontogielniaftempimozb2.avi stacked.tif [100%] - ImPPG s .A‘ e : I 1A 2016 :
File Edit Settings View Tools About ] ' = - = ' n Itl e e n P 5 e

éé%ﬂl:]ﬁﬁpg?%

Lucy-Richardson deconvolution

Sigma: | 1.1760 -+

Iterations:
Prevent ringing

disable

l Unsharp masking

Sigma: | 1.1863 — |+

Amount:  2.1793 — |+ e ‘ v S S22 T
Left click: add/move point, right click: delete paint
Adaptive
<
reset
«
-

stretch | smooth gamma | 1.00

ht_tps:"//'g'ith'ub.bom/Gl"eatAtt_raCtor/_‘imppg/ ‘


https://github.com/GreatAttractor/imppg/

Planeta rySystemStacker (PSS)

| Prodwsez une |mage nette d'un objet du systeme planetalre (Iune solell

planétes) & partir de nombreuses |mages affectees par la V|S|on en utlllsant la o '

. ,teChnlCIue de « Iucky |mag|ng »

Le Ioglcrel est ecrlt en Python 3: Le programme utilise des operatlons de tabieau |

(OpenCV; numpy) dans la mesure du possible pour. accélérer I'exécution. Une-

Jinterface utilisateur graphique moderne (implémentée a I aide de la boite & outrls :
'V;{QTS) et une bonne convivialité ont été des priorités: absolues lorsdela- ~ ~ .
conception du logiciel. PSS est.indépendant de la plate-forme et peut étre utilisé: - .. 7
lorsque Python 3 est disponible. Le logiciel a été testé avec succes sur Windows, -
diverses distributions Linux et macOS. A partir de la version 0.8.0, PSS peut étre -
utilisé soit-en mode GUI, soit & partir de la ligne de. commande, par exemple dans.

: Ie cadre d' un flux de travall automathue de grande envergure

' .Les entrees du programme peuvent etre des flchlers V|deo ou des repertorres
: contenant des |mages flxes : —

- Licence : GPL-3.0-

" Projet Software
~-Initie en 2018°

| e e o i 7 Contributeurs
Le programme est prlncrpalement destlne aux objets etendus (Iune solell) mals i e o

- fonctionne egalement pour les planetes Les resultats obtenus-dans de nombreux_
.~ . tests-montrent au morns Ia meme quahte d |mage qu avec Ie Iog|C|eI etablr e
g AutoStakkert'3 s e e


https://github.com/GreatAttractor/imppg/
https://github.com/GreatAttractor/imppg/

La suite sur Youtube u

https://www.youtube.com/@AstroMaker94



https://www.youtube.com/@AstroMaker94
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