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Définition des poses courtes.

J014710+463040 -- Gravitationally Lensed Image of a Quasar

La technigue des poses courtes permet de ne pas
cumuler sur une brute unitaire tous les flous de
bougé que peut contenir une brute faites avec des
poses plus longues. Ces flous de bougé sont dus
aux turbulences atmosphériques et egalement dus
a des défauts mecaniques des montures amateurs.

Sampling: 89masTN 300mm F4-+barlow 3x drizzle 2x player one Neptune colorll 21000x1s

NGC 6210 (62500x500ms)
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Domaine d'application avec un TN 300MM F4-F20

Durée
d’exposition

Poses longues >15s

Poses moyennes 5s-15s

Frontiere

Technique des poses longues

Autoguidage.
Mise en station simplifiée.

~ Pourquoi utiliser les poses courtes.

Domaine atteint pour la
résolution

Limité par le seeing/matériels

La simplification de la capture

domaine

Tout les objets du ciel profond

Tout les objets avec la contrainte de la
magnitude de surface

Lucky imaging <10-100ms

Turbulences rapides

Tavelure-limite de diffraction

Planéetes/étoiles doubles

HIE
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0 Pourquoi utiliser les poses courtes.
L’'intérét des expositions courtes serait d'éliminer :

La nécessité d'une mise en station sophistiquée,

Le systéme d’autoguidage,

La difficulté d’utiliser un Dobson sur une plate-forme équatoriale,
L'impact des défauts mécaniques de la monture sur les brutes,
Les brutes lissées ou déformées par les turbulences
atmospheériques.
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@ Pourquoi utiliser les poses courtes.

SOAEH Sauaie > Photos avec un systeme Dobson possible.

La photo avec le systeme Dobson accumule plusieurs points
Incompatibles avec le ciel profond:
 Mise en station difficile.

« Mécanique avec une EP chaotique .
* Rotation du champ.

« Equilibrage du porte oculaire.

« Sensibilité importante du vent. -
 Durée limitée des captures dle a la plate-forme.
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Pourquoi utiliser les poses courtes.

DAATS SaNaTA Photos avec un systeme Dobson possible.

500ms-5s

NGC 6826 imagée avec un télescope
de 1m de diamétre avec un rapport F/D
résultant de 6. 2500 poses de 200ms
avec une caméra ASI224MC. Photo
Frédéric Géa.

NGC 7635, pris par un TN de 560mm de
6283x2s pour le fond ( FWHM = 1.30") et
1945x2s pour le piqué ( FWHM = 1.10")
T560 altaz a F 2.9 ( réducteur ASA) ,
QHY290M, filtre H-alpha baader 7nm
Photo Romain Chauvet.
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@ Pourquoi utiliser les poses courtes.

TEMPS AJJJ JIJJJ COURT

CAPTURE SIMPLIFIEE

ACCES A LA RHAU J‘_. RESOLUTION
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Tableaux des derniers cameras C

rer avec les poses courtes

o

Capteur IMX 224] IMX 185 | IMX 174 IMX 178 | IMX 290 IMX 385 | IMX 294 | IMX 492 IMX 183 IMX 273 Capteur IMX 430 IMX 425 IMX 432 IMX 392|IMX 490| IMX 347 | IMX 485 | IMX 462 IMX 533 IMX 482 IMX 585 [ IMX 662
FSI (Front Side D
Type FSI (Front Side Muminated) BSI (Back Side llluminated) starvis FsI BSI Starvis | BSI Starvis BSI Starvis uminated) Type FSI (Front Side llluminated) | FSI (Front Side Nlluminated) | FSI (Front Side llluminated)| Fsi 851 stacked | BSI Starvis BSI Starvis | BSI Starvis BSI Starvis qu.'az*‘a':;‘"' BS1 Starvis 2|85 Starvis 2|
Shutter Rolling Ralling Global Rolling Rolling Rolling Rolling Rolling Rolling Global Shutter Global Global Global Global Rolling Rolling Rolling Rolling Rolling Rolling Rolling Rolling
Matrice couleur Couleur Couleur [Monochrome| Couleur [Monochrome| couleur [Monochrome| — couteur Couleur | Monochrome |~ Couleur [Monochrome| couleur [Monochrome| Matrice Coalae i 1 Cosdiur : Colibiasn R il ol cailaor: [Monochromel’ Cotluin Cakain e
1280x960 / | 1944x1224 / 1945%1097 / | 37922824/ |8432x5680 1456x1088 /| 1456x1088 /
Résolution (pixels 1920x1200 / 2.4 Mp 3072x2048 /| 6.4 M| 1920x1080 / 2.1 Mp 5472x3648 [ 20.5 My 1920x1200 /| 2896X1876 2688X1520 / | 3840X2160 / | 1920x1080 1920x1080 /| 1/1.2 /8.491 | 1/2.8 /2.1
( ) .3 Mp 2.4 Mp ¥ . ¥ 2.13 Mp a8 Mp/10.7Mp) 2 1.58 mpix | 1.58 mpix Résolution (pixels) 1624x1240 / 2.0 mpix 1604x1100 / 1.8 mpix 1604x1100 / 1.8 mpix 2.3 Mp 5.4 Mp / a1 Mp 83 Mp 21 Mp / 3008x3008 / 9 Mp 21 Mp Mo Ml;
Taille pixel (pm) 3.75 3.75 5.86 2.4 2.9 3.75 4.63 2.315 / 4.63 2.4 3.45 Taille pixel (microns) 3.5 a.0 9.0 3.35 3.0 2.9 2.9 2.9 3.7% 5.8 2.9 2.9
Gain électronique max.| 60 dB a8 dB 40 dB 51d8 63 dB 60 dB 36 dB 36 dB 60 dB. 222 Cain alacironlgue i) — T— e p— o —— — — o - — p—
Rend. " i estimation estimation 84%
ncement quantique 75/80 % 75/80 % 74 % (vert) [ 76 % (vert) e 81 % (vert) 2 80 % (vert) 75/80 % pic: > 75 % | pic: 85 a 90 | 73% (vert) e 2 66% (vert) Rendement quantique | environ 65% | environ 70% [environ 65%| environ 70% [ environ 65%| environ 70% 5y, (0rt) 220 22 environ 85% | environ 90% environ 80% environ 85%) 222 22
indicatif (Pic) ige) {rouge) {rouge) (vert) % (vert) (vert/bleu) indicatif (Pic) (vert) (vert) (vert) (vert) (vert) (vert)
oy S 1207 23/ 4.8 e- {info FLIR); 23/ 4.8 e- (info FLIR); -
Bruit de lecture (e-) 150.75e | 33146 6/3.5 e~ 2.4/1.4 e- 3.2/0.9 e~ 1.5/0.75 e- '-’]"'7"_1.1222_‘ ‘]]'?'7"_1"222_ 3.0-1.5 e~ 222 Bruit de lecture (e-) 6/2.7 e- ’ 1_41.(‘?,,:“ FLI)) & it Fu)) ne e we 22/0.7.¢ 12/0.7 e~ 80% 4315 e L L
2350 mV 2350 mv 2626 mV /
Sensibilité F5.6 (mV) (HCG) 1120 mv w? l 1180 mv 425 mv I 543 mv 1300 mv I 1724 mv (HCG) 1900 mv 7 461 mv l 554 mv 1146 mv | 1307 mv sensibilité FS.6 (mv) l'::‘z(l}r;\l 2::-2(];;V 2910 mV 5786 mV 3910 mv 5786 mv 1307 mv 2%:2(':;V 2‘(’:13" 2::‘9':;;\/ 2784 mV 6210 LSB 7900 Digit 22158}021::‘\/"[ 222 222
it SHCG
SNR1S (Lux) 0.13 0.20 22 0.46 0.23 013 0.14 222 222 222 JaHES)
3 bilite s, SNR1s (Lux) (4444 222 7 222 mn 0.19 0.18/0.19 0.18 0.13 22 0.07 o0.18 0.17
iy ’mz) normalisés 167 80 222 | 3 74 | 94 155 | 205 167 89 222 80 I % 9% | 110 Sensibilite normalises
i (mvpima) 97 14 61 7 61 71 110 253 325 279 312 222 222 7 222 222
Signal saturation (mv) 1210 mv 14490 mv 850 mv 995 mv 914 mv 1210 mv 970 mv e 992 mv 1001 mv
pieh Signal saturation (mv) 1001 mv 1001 mv 1001 mv 1001 mv e 960 mv 960 mv 943 mv 16382 LSB (3895 Digit) 952 mv e e
2 120 (pleine 30 a 120 30 a4 120 T T
Cadence image 170 (pleine trame - 10 276 (8 bits) - 227 (10 30 (pieine | 90 (pieine | 90 (pleine 130 fps 90 fps
150 (10 bits) [ 108 (10 bits) 164 (10 bits) 60 (pleine trame - 10 bits)| trame - 10 | (selon format | (selon format |25 (pleine trame - 10 bits)| Cadence image 662 (8bits) - 565 (10bits) 201 (8bits) - 2 = = 20 fps (WO ASI - pleine
(images/sec) bits) bits) *'30 bite) 1O bRG bits) Haiinbrtdac 132 (12 bits seulement) o 99 (12 bits seulement) | 221 ORE S ) rame - 10 Eamas1p | ‘ameciy (plelll:]er::‘:l)"e 14 s pleine ] 222
sensible sensible
Eiscoohmnindscence sorvs. | Teasniibie sris queiques dacondis Assez limité Assez limite aprés | Assez limité | Assez limite Assez limité 222 Elactroluminescance w2 Impostant sams it At e e e 2] 7 272 Pas d'Amp Glow 777 772 22
(“amp glow) (*Amp glow") Amp Glow
quelques sec quelques sec
Trame de fond 222 faible 222 222 222 222 222 222 Trés faible 222 222 222
[Trame de fond tres faible | trés faible . Horizontale | Moyenne, Trés faible Trés faible | Trés faible | Trés faible moyenne 222
Capteur IMX 296 | IMX 307 [IMX 327]IMX 390 IMX 420 | IMX 428 IMX 421 IMX 437 IMX 429 IMX 422 Capteur | IMX 464
Type [ BSI Starvis | BSI Starvis 227 FSI {Front side lluminated) FSI (Front Side lluminated) |Fsi (Front Side Fsi (Front Side Fsi (Front Side Type BS1 Starvis
Shutter Global Rolling Rolling Rolling Global Global Global Global Global Glabal Shutter Rolling
c c 1 I T, Matrice Couleur
Matrice Monochrome | Couleur Couleur Couleur Couleur | Couteur | Couleur | Monochrome |  couleur |Monochrome| couleur |Monochrome| couleur |
2712x1538 /
Résolution (pixels) l:zf:‘ll::&/ n?;‘m‘»’;w Wi?; 1'2:“ / 2"2‘_{"?;:)7 | 3216%2208 / 7.1 mpix 3216x2208 / 7.1 mpix 1936x1464 / 2.9 mpix 1936x1464 / 2.9 mpix 1936x1464 / 2.9 mpix 1624x1240 / 2.0 mpix Résolution (plxsls) 4.2 Mp
Taille pixel (mic 2.9
Taille pixel (microns) 3.45 2.9 2.9 3.0 as as as as as as Mo phisl (microns)
Gain électronique max. 72 dB
Gain électronique max.| 222 69 dB 71 dB 222 a8 dB 48 dB 48 dB a8 dp a8 dB. 48 dB 2
Rendement quantique = 9 = = environ 65%] environ 70%| environ 65%[ environ 70%| environ 65% [ environ 70% | environ 65% [environ 70% environ 65%[ environ 70% environ 65% environ 70%| [FeRdRERent o environ 80%
indicatif (Pic) (vert) (vert) (vert) (vert) (vert) (vert) (vert) (vert) (vert)
Bruit de lecture (e-) 222 222 222 22?7 6/2.7 e - 1.4 e- (info FLI)|6/2.7 e- - 1.4 e- (info FU)| 6/2.7 e~ - 1.4 e-(info FUI) | 6/2.7 e~ - 1.4 e- (info FLI) [6/2.7 e- - 1.4 e- (info FL)[6/2.7 e - 1.4 e- (info FUI)| [Bruit de lecture (e-) 2.9-0.7 e-
. 2376/2519 | 1953 mv | 1970mv | 2304mv [ 1970mv | 230amv [ 19710mv 2304 mv 1971mv | 230amv [ 1971mv | 230amv [ 1971mv | 230amv 2626 mV /
SenbIREES.6(mY) | 1307.mV 1715 . mv (HCG) (HCG) (HCG) (HEG) (HCG) (HCG) (HCG) (HCG) (HCG) (HCG) (HCG) (HCG) (HCG) sensibilite £5.6 (mv) | 2784 mv
(sHCG)
SNR1S (Lux) 22 0.24 0.18/0.17 e 222 2222 222 w2z 222 2222 ShRLe (L) P
Sensibilite normalisee Sensibilité normalisée
ks 110 204 2831200 217 97 l 14 97 l 14 o7 I 14 97 l 14 a7 [ 14 97 I 14 ) 22
signal saturation (mv) | 1001 mv 852 mv 852 mv 700 mv 1001 mv 1001 mv 1001 mv 1001 mv 1001 mv 1001 mv signal saturation (mv) 222
Cadence image 60 (HD 1080p - 60 (HD 1080p| 60 (HD | 207 (8bits) - 170 (10bits) | ¢ " " " " 90 fps
sty 60 (10 bits) 10 bits) -10 bits) 1080p) - 134 (12 bits) 35 (12 bits seulement) | 400 (8bits) - 231 (12 bits) 409 (8bits) - 231 (12 bits) | 96 (12 bits seulement) | 478 (8bits) - 270 (12 bits) (Cl’a':l:(;-::/:r;:?qe (ph;%e‘(‘;ar)ne L
= bits. - -
Electroluminescence
i i 222 222 222 222 222 222 222 222 222 222 Efectioluminescence
. L ' @Alberic de Bonnevie
[Trame de fond e e n? e e ({44 e e e e Trame de fond 222
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@ Comment capturer avec les poses courtes

Les cameras CMOS

a Qualité requise d’un capteur pour les poses courte
Le bruit de lecture.
Plus la valeur est faible, plus la pose peut étre courte.
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Comment capturer avec les poses courtes

Qualité requise d’'un capteur:
Le faible bruit de lecture

read noise and well depth IMX533 VS IMX290 IMX 585 VS IMX 464

l 1,6
1,46

12978=1,31.

/091 0,85
6764 078
4087
e SEE &l 454 L285s7 716 146 406 g1 =T 9267
- _— — k-—
250

300 350 400 450 100 150 300 350 400

127

150 200

m Full well e(533) Full well e(290) Read noise e(533) Read noise e(290) I Full well e(585) I Full well e (464) Read noise e(585) Read noise e (464)
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L'objet photographié n'apparait presque pas a I'écran ce n’'est pas critique. L'important ici, est le

| nombre total d'images et le temps d’exposition résultant.
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#» Comment capturer avec les poses courtes
\

L’acquisition

Une fois ma cible choisie, je dirige mon |
telescope informatiguement (ou bien]|
manuellement pour les Dobson sur table |
équatoriale) sur une étoile a proximite de
la cible pour parfaire la collimation et]
choisir I’échantillonnage selon le seeing
du moment.
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o Comment capturer avec les poses courtes

\

— L'acquisition

Plus le seeing est mauvais, plus la capture se fera avec un temps d’exposition court. Si I'objet photographié
requiert une exposition plus lente, je diminue d’autant la focale pour élargir mon échantillonnage ; ainsi le seeing

impacte moins le résultat.

EXPOSITION UNITAIRE ECHANTILLONNAGE

SEEING

o ASTROPHOTOGRAPHIE
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(0 Comment capturer avec les poses courtes
- L’acquisition

Exemple de I'impact du seeing sur un empilement avec les composantes HL9001 (double-triple pres de M57)

Si le seeing est mauvais,
méme avec un tri severe

les turbulences
augmentent la FWHM ce
qui aura comme

consequence une perte
de resolution et wune
perte de detection.

SEEING
500ms FWHM:0,6

1s FWHM:0,8

SEEING 500ms FWHM:1,7”

SEEING

Echantillonnage: 0,2”/photosite

. ASTROPHOTOGRAPHIE
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#» Comment capturer avec les poses courtes
\

= L'acquisition

Sur le plan informatique, il me |
parait essentiel d’avoir de la
meémoire vive (16 Go pour ma
part) et un disque dur SSD de |
grande capacite.

Plus le capteur sera grand plus
les données enregistrées seront
importantes! ‘
Le crop peux étre neéecessaire
pour certains capteurs.
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@ Comment capturer avec les poses courtes
> L'acquisition

Dynamique : 8 bits ou 16 bits ?

Plus le gain est élevé plus la dynamique baisse mais la somme d’un nombre important de brutes augmente cette
dynamique. Toutes les 4 images empilées on augmente la dynamique de 1b.

Il est contre-productif de rester en 16b sauf si la capture est a faible gain et pauvre en image.

Dynamique et bruit de lecture imx 290 et 533

Aujourd'hui, |
les nouvelles |
cameras

possedent

une
MAIS - dynamique
plus

importante

dans les
gains éleves .
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Comment capturer avec les poses courtes

L’acquisition

$100% | = 50% #100% »200% W @ ] +

Taille 640

Contréle

100 - 1000 ms

Capture >
2022-11-06-1239_3-U-L-Deepsky e
e [ 18 ssierde capture
= = *[Outis & parameétres de capture ?

n dossier  Ouvrir le dossier

-
]
=
[ 1

Toutes mes acquisitions se font au format SER
(format de vidéo brute) en mode dématricage non =
activé pour les cameras couleurs. Séquenegyr Navigateur de session  Capture automatique
De plus, n’étant jamais a I’abri d’une erreur, d’un o 1
bug ou tout autre probléme pendant les sessions
d’enregistrement, je préféere séquencer mes
captures par tranches de 10 minutes, afin de ne

N° Limite Délai Statut

pas perdre la session compléte. : - . -
- - = = - 2 C: es En attente

Prétraitement A 3 S 0s En attente

Aucun En attente

ncelibre  ® Filtre simple

Nombre p7®  Fire @L v Limite [ 60 Délai (sec)

En attente
En attente
En attente
En attente

»

Démarrer la séquence
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Comment capturer avec les poses courtes

L’'acquisition

LA MISE AU POINT.

Aprés avoir testé divers
procédés pour obtenir une
mise au point (MAP) plus
pointue, j'ai opté pour la
diminution de I'exposition,
entre 10 et 20 ms, cela permet
d’affiner mon étoile de
référence a I’écran. Au cours
de la séance d'acquisition, les
matériaux se contractent plus
ou moins en fonction de la
température et cela modifie la
précision de la MAP effectuée
en début de séance : un
nouvel ajustement peut alors
s’avérer essentiel.
L’expérience acquise au fil
des séances nous permet
d'améliorer cette MAP sans
repasser entre 10 et 20 ms.

@

ASTROPHOTOGRAPHIE
POSES COURTES




Comment capturer avec les poses courtes

L’'acquisition

NGC 7662.

TN300F4, barlow 2.5x:
40000x350ms pour le
coeur, 6000x1s pour la
couleur
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Comment capturer avec les poses courtes

Y A - g m
L'acquisition
Astuce : ; Les; D@F?
ne pas utiliser les Darks automatiques de votre logiciel |} Seuls les DARKS sont necessaires, a
de capture. Des Darks mal adaptés feraient méme plus || faire en debut, milieu et fin de capture si
de dégats sur les captures, qu’une absence de Darks . ; la camera n’est pas refroidie. Le choix

— - d’avoir une caméra refroidie permettrait
de simplifier cette partie de la capture. Ce
n’est cependant pas primordial mais juste
plus confortable.

Je garde les mémes parametres
d’acquisitions (balance des blancs,
expositions, gain, etc.). Un SER d’une
grosse centaine images suffit. A noter
qu’il n’est pas nécessaire de faire un film
d’Offsets : ces derniers étant inclus dans
les Darks.
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ia_csc_objets

AD Dec nom constellation taille_X taille_Y magnitude mag_surf visibilite
AD Dec  nom taille_X taille_Y magnitude mag_surf visibilite 14 H H 16195 120667 IC 4503 HERCULE 02 02 11 7.4 3 Lepetitp
s 1679 1oser DR oo o nsze a1 L acquisition i A2 R S " i
185433 -25.1333 NGC6644  SAGITTAIRE 0.1 01 12.2 39 2 18.2905 -29.1333 PK3-6.1 SAGITTAIRE 0.1 0.1 13 75 3
180033 -388333 PK352-7.1  SAGITTAIRE 0 0 11.4 43 1 - = TETTRY T T == = 187233 -9.08333 PK23-21  ECU 01 01 124 77 3
18.2017 685 NGC6572  OPHIUCHUS 03 0.2 N 43 2 Leémeraude 17.9183  -2175 PK7+1.1  SAGITTAIRE 0.1 0.1 11 7.7 3 17.9183 2175 PK7+11  SAGITTAIRE 01 0.1 11 7.7 3
19.275 -9.05  IC 4846 AIGLE 0 0 12 4.5 2 19.6517 159333 PK52-22  AIGLE 0.1 0.1 11.8 7.7 3 196517 159333 PK52-22  AIGLE 01 0.1 11.8 .7 3
1883 208333 PK51+9.1  HERCULE 01 01 116 4.6 2 643333  17.7833 PK194+21 GEMEAUX 0.2 0.2 124 7.7 3 643333 177833 PK194+21 GEMEAUX 02 0.2 124 7.7 3
1791 -343833 PK356-41  SCORPION 01 0 12.2 499 z 17.6983 247 PK3+21  OPHIUCHUS 01 01 13 7.81 3 17.6983 247 PK3+21  OPHIUCHUS 01 01 13 7.81 3
179767 666333 NGC6543  DRAGON 04 03 83 5 2 OQelldachat 1871 212833 PK12-7.1  SAGITTAIRE 0.2 0.2 12 7.85 3 1871 -212833 PK12-7.1  SAGITTARE 02 0.2 12 7.85 3
104138  -1865 NGC3242  HYDRE 07 06 8.6 54 2 Fantomede Jupiter 18165 -33.3167 PK358-6.1 SAGITAIRE 02 02 12 7.85 3 18165 -333167 PK358-61 SAGITTARE 0.2 02 12 7.85 3
5.94 46.1 IC 2149 TAUREAU 0.2 0.1 10 5.49 3 - PR na s 19 M a - 24 noune na A 13 “ 3
234317 425333 NGC7662  ANDROMEDE [ — 12 . 3 Laraignée
545833  -127 IC418 LIEVRE c y = o 13 81 3
o e me | On peut photographier beaucoup d’objets du ciel profond , la seule|: = :
1929 -30.6167 IC 1297 SAGITTAIRE y 12.4 8.2 3
16.7417 238 NGC6210  HERCULE 105 82 3
201733 46.4667 NGC 6884  CYGNE o y . ) . . 82 82 1 Nébuleus:
s L nme ww, | cONtrainte c’est la magnitude de surface. Plus I'objet est lumineux, plus | & :
189267 -32.2667 PK3-141  SAGITTAIRE . y pr 841 3
211167 422333 NGC7027  CYGNE 12 85 3 Cheesbur
202117 19.9833 NGC6886  FLECHE ) . 12.9 852 4 '
2107 -11.3667 NGC7009  VERSEAU c est faC I I e 118 8.54 3
180417  -36.65 PK355-6.5  SAGITTAIRE ) 13 a6 M
195217 1005 NGC6803  AIGLE 16 86 3 BoxNebu
187633  -33.35 IC 4776 SAGITTAIRE 12 87 3
1823 -19.0833 NGC6567  SAGITTAIRE 115 87 3
769833 -182167 NGC2440  POUPE
; -25. <5 SAGITTARE 0. . . - -25. <o SAGITTARE 0. ; 13 8385 a
1827 -30.8667 PK1-6.2 SAGITAIRE 01 01 18 65 3 T 5e Praze72 SEEPENT o o 122 - P4 184117 25 PKS2+72 SERPENT o 0 122 N 3
152133 381333 NGCS873  Loup 01 01 12 es 3 735333 181333 PK232-11 GRDCHEN 02 02 126 T 735333 181333 PK232-11 GRDCHEN 02 02 126 T
867833 -32.3833 PK254+51 BOUSSOLE 02 01 1 65 3 ORPION 1.2 05 128 - 4 Neébuleuse
636167 -12.9833 IC 2165 GRANDCHIEN 02 01 . . i . . . . o1 01 124 91 3
s uuer Mz w92 01| Surinternet on trouve des listes qui concentrent les objets plus faciles a capturer avec cette technique. pNT 01 01 125 sz 4
) : " q LE 0.3 0.3 12 9.2 3 L'oeil étin
17.0267 218333 IC 4634 OPHIUCHUS 03 0.2 . ; e Li de- o 0 0 i e ie-ou-Vvi N . ) 128 92 4
e Al AL aamene 93 22 1 https://lwww.webastro.net/forums/topic/137909-liste-de-nebuleuses-plan%C3%A9taires-imagerie-ou-visu/ on 05 04 128 e
17.9067 28 PK53+241  HERCULE 01 01 - i i i 0 0 14 1 9.4 23 2 Nébuleus
T paiia pREmaal om0 21 | http://lwww.skylive.it/Public/data/thefrenz/201323203340_Planetary%20nebula%20168.pdf a w1 4 2
125517 B2.5667  IC 3568 GIRAFE 03 03 . ; 0.4 03 128 9.4 a
lessi msew C3ses o GRat 03 03 | ptp:/Awww.reinervogel.net/pdf/Proto_PN.pdf TR 03 02 13 e 4
18.765 -14.4667 PK19-5.1 ECU 01 01 . I i lii - e i -bri e e- Vi LE V] 0 12.7 96 4
oipros dadutr PKIGSL KV e of 01| https:/lwww.webastro.net/forums/topic/143442-liste-de-galaxies-brillantes-imagerie-ou-visu/ T T T S
176483  -183 PKB+61  OPHIUCHUS 02 02 UCHUS 0.2 02 129 9.8 4
1958 305167 PK64+51  CYGNE 01 01 NE 04 03 123 9.86 3
5.00333 107 PK190-17.1  ORION 02 01 o ITTARE 03 02 13 99 4
19.7467 505333 NGC6826  CYGNE 04 04 88 6.9 2 Blinking Nebula 20,3733 201 NGCEB905  DAUPHIN 07 06 12 10 3 Lebonbon emballé 203733 201 NGC6905  DAUPHIN 07 06 12 10 3 Lebonbo
194517 -658333 PK31-101  AIGLE 01 01 124 6.96 3 226717 61.2833 NGC 7354  CEPHEE 0.4 0.3 129 101 4 226717 61.2833 NGC7354  CEPHEE 0.4 0.3 129 101 4
19.0433 045 NGC6741  AIGLE 02 01 12 3 Phantom Streak Nebula 187283  -1375 PK19-41  ECU 0 o 123 102 3 187283  -13.75 PK19-41  ECU 0 0 123 10.2 3
197333  -1415 NGC6818  SAGITTARE 04 03 10 2 Lleloyau 18.2 -33.8667 NGC 6563  SAGITTAIRE 0.9 0.7 13 10.3 4 18.2 -33.8667 NGC6563  SAGITTAIRE 0.9 0.7 13 10.3 4
163517 0283333 PK13+32.1  SERPENT 01 01 128 7.14 3 17.77 -186667 PKB+51  OPHIUCHUS 03 03 13 1035 4 17.77 186667 PK8+51  OPHIUCHUS 03 03 13 1035 4
184867 315 PK2-9.1 SAGITTARE 0.1 01 119 7.2 3 532 381833 PK1690.1 COCHER 05 05 12 10.37 3 532 381833 PK169-0.1 COCHER 05 05 12 1037 3
423833 -12.7333 NGC1535  ERIDAN 03 03 104 7.2 3 LOeil de Cléopatre 1705 515833 M76 PERSEE 27 18 1 104 3 Petithaltere 1705 515833 M76 PERSEE 27 18 1 104 3 Petit hahe
184917  -191 PK13-31  SAGITTARE 0.1 01 13 7.25 3 17.9383 2165 PK11+41 SAGTTAIRE 0.1 01 12 105 4 17.9383 165 PK11+41 SAGTTARE 0.1 01 12 105 4
18.1933 -28.3667 PK3-4.7 SAGITTAIRE 0.2 0.2 11 7.25 3 17.4883 -23.7667 NGC6369  OPHIUCHUS 05 0.5 11 105 3 Petitfantome 174883 -23.7667 NGC6369  OPHIUCHUS 05 0.5 1 105 3 Petitfant
3.79333 3505 IC351 PERSEE 01 01 124 7.3 3 “Citron bleu” 7.42667 29.4833 NGC2371  GEMEAUX 12 0.9 13 105 5 Peanut Nebula 7.42667 29.4833 NGC2371  GEMEAUX 12 0.9 13 105 5 Peanut Ne
201733 168167 NGC6879  FLECHE 01 01 1 73 3 16,0733  40.6833 NGCE058  HERCULE 04 03 13 108 5 160733 40,6833 NGC60S8  HERCULE 04 03 13 108 5
17.805 -16.4667 NGC6430  SAGITTARE 0.1 01 13 7.3 3 17.8783 -22.3667 PK6+25  SAGITTAIRE 0.4 0.4 13 10.84 5 17.8783 223667 PK6+25  SAGITTARE 0.4 0.4 13 10.84 5
17.9833 -155333 PK13+4.1  SERPENT 01 01 13 7.3 3 17.3583  -30.35 PK355+32 SCORPION 02 02 10 1 3 17.3583  -30.35 PK355+3.2 SCORPION 02 02 10 1 3
0216667 725167 NGC 40 CEPHEE 1 07 107 7.3 4 Noeud papillon 235317 70.3833 PK116+81 CEPHEE 07 06 122 11 4 235317 70.3833 PK116+8.1 CEPHEE 07 06 122 11 4
18.2433 298167 PK2-5.1 SAGITAIRE 02 02 115 7.35 3
170383 -33.1667 PK351+5.1 SCORPION 0.1 01 13 7.39 3
190933 332 PK3171  SAGITTARE 0 0 129 7.4 3
394 338833  IC 2003 PERSEE 01 01 126 7.4 3
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o Comment capturer avec les poses courtes

L’acq_uisition

Quels instruments?

Le bénéfice des poses courtes se fera sentir sur toutes sortes d’instruments. Seulement sur les petits diametres
(<120mm) l’interet se portera plus sur la capture qui devient plus simple. Et des que le diametre augmente ,plus il
est facile d’aller dans la HR avec en contre partie un tri plus important ce qui fait perdre de la detection.

Rester coherent avec son echantillonnage est un bon compromis.

ASTROPHOTOGRAPHIE
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@ Comment capturer avec les poses courtes
\ :

L’acquisition

BRUIT DE LECTURE FAIBLE
| |
| |

SAIN ELEVE

OBJETS LUMINEUX( SELON LE SETUP)

EXAXE----http://astrophotol17.eklablog.com



@ Comment traiter les poses courtes

A~

J’ai sélectionné des logiciels qui me semblent importants pour cette technique: ‘

Les logiciels

AutoStakkert!

Astrosurface

Planetary Imaging PreProcessor \

PIPP
<™

s &

IIIIIIIIIIIIIIIIIII; Iil.l.llll.lllllllll ‘

O ASTROPHOTOGRAPHIE
POSES COURTES
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les poses courtes
Le prétraitement

La fonction correction cosmétique 2 POSS | b | I |téS
peut s’appliquer sur des

séquences SER, si vous n’avez
pas de Dark cette fonction peut
permettre de faciliter le traitement
finale.

Il est mieux de ne pas appliquer de
Dark que des Darks automatiques
a la mauvaises températures.

Camera non
refroidie

- Camera
refroidie

10

[ sigma "Chaud" : 300 — 4+

30
Quantité 00— @
e P | P P DARK
3 Appliquer 3 1a séquence  Préfixe de sortie: | cc_
P

| DARK l |:> ‘ S|R|L I « |On dématrice ici I

o‘ ASTROPHOTOGRAPHIE
*' POSES COURTES
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|ETOILES | <:j |2 Possibilités | [> | PAS D’ETOILES |
SIRIL l ‘ SIRIL I ‘AutoStakkert! I
| Alignement par 2 ou 3 étoiles I | Alignement global I | Alignement par 1 étoile I l Alignement par motif de I'image I l Image stabilisation en mode surface I
3 étoiles visibles Beaucoup d’étoiles Nébuleuse planétaire
| on peut avoir besoin de changer les parameétres de détection des étoiles dans CTRL+F6 > PSF I
Dynamique.

L’option enregistrer I'information dans le fichier SEQ uniquement permet de ne plus doubler votre
SER maitre. (Utile quand le tera est presque plein!)

C’est un des piliers fondamentaux des poses courtes, plus
I’alignement est précis plus votre image finale sera résolue.

(e ASTROPHOTOGRAPHIE
*' POSES COURTES
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o Comment traiter les poses courtes

— Le tri

Siril-1.1.0 Mem: 2387 Mio.
\Videos\pipp_20220714_201638\pipp_20221013 212150

Owrir | ¥ ﬂ ® S P | Taitementdelimagev | [EETSS

65— Enregistrer | & | @Y | 16bisY | = = o x

Rouge  Vert Bleu RVB Conversion  Séquence  Pré-traitement  Alignement  Graphique  Empilement  Console

T Toomm_23_2¢_35_cxpostion__L35ms_S00_27,5_ivp_pipo_pirs_ 5.5t E— Un nouvel outil

) . apparait dans Siril qui
est, dans le cadre des
poses courtes et celui
du planétaire (dans un
avenir proche),
redoutable d'efficacite:
la sélection par cadre.

ond parfaity

Rondeur de I'etoile (1=

0.00 118 23¢

FWHM ("}

C’est le 3e pilier fondamentale des poses courtes, plus
le tri est rigoureux plus votre image finale sera résolue.

101% x: 544 y: 697 (=035)
Séquence campell 125mm 23 26 39_expostion__125ms_S00_27,8 pipp_pipp_pipp, 44717/44717 images sélectionnées

117 O Min/Max

tronquer MIPS-LO/HI | Linéairew E:? @ @ = @ n Q/ Q B | -Jél ) :g;rEnggﬁg;'rE?GRAPHlE

1 Utilisateur
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Comment traiter les poses courtes

Le tri

Siril-1.1.0

2 Mem: 2405 Mio =
v ¥ ad Scripts ¥ - 6 —_— gis| v v — - a
ey ﬂ ® | © | || Taitement delimage \Wideos\pipp_20220714_201638\pipp_20221013 212150 Fore (TED enegister | & | [B) Tolns =
Rouge  Vert Bleu RVB Conversion  Séquence  Pré-traitement  Alignement  Graphique  Empilement  Console
sampell l25mm 23_26_39_ expostion_ 125ms_500_ 27,%_pipp_pirp_pipp_0.ser|
oo Mb1032 - FwHM (]
-
__________________ : 8o °
Only kesp points within selection & o
Exclude selected points - R P oo 0
; - ® a
075 - °
° o o
= o
=t oo
° o o
° °
[
2 050 | ° o
= o
3 o o ° o
o
0.25 -
0.00
w.ou 1% 230 355 a4
FWHM ()
Tout effacer Effacer la demiére Exporter en CSV Enregistrer graphique légende
X:| PWHM % | Y: Rondewr W Exoplanétes NINA
Alignement v arcsec
Ligne de commande

Taper "help" pour aveir la liste des commandes supportées @

101% x: 544 y: €97 (=033)
campell 125mm 23 26 39_expostion__125ms_500_27,8_pipp_pipp_pipp, 44717/44717 images sélectionnées
17 O Min/Max
MIPS-LO/HI | Linéaire ™™
1 Utilisateur

tronguer

N MORGROM - N+ NI B s

http://astrophoto17.eklablog.com

Plus votre exposition est
courte plus le tri sera severe.

On choisi les représentants
des X et des Y puis avec la
souris on encadre notre
sélection (rondeur et FWHM)

ASTROPHOTOGRAPHIE
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Comment traiter les poses courtes

Le tri

) i-1.1.0 Mem: 2363 Mio ) ; =
- image ™ v 6 - gist - ~ | = _ a
Ouvrir a ® © | Tatementdelimage  AVideoshpipp 20220714 201636\ sipp_20221013_212150 s 05 Enregistrer | & | B) 16 bits
Rouge Vert Bleu RVE Conversion  Séquence  Pré-traitement  Alignement  Graphique  Empilement  Console
sampell l25mm 23_26 39 expostion_ 125ms 500 27,8 pipp pipp pipp_0.ser
1.0 ° o T o0
o
O ° o go ° @ %0 ° ® g0 rd ° ° g
o 00® 0o oo ] Yo oy
e % oo o o ° 4 ° B 2 o o
° °© &o 5 o o %0 »? oo ) o o°q D% © é %% ® &2
o © ° 28 5 s o %o o0 o ° 8 oﬁ" 2
-] -] o g
° & ° o g ° .o o "—‘080%; ooaca oo @ oo 8 e: GDD ?u
o o o
] ] o ° o 0, © 0 o
° o o ] o8 ° 5" % 0% o o % &
097 F ° © o © & °.% g o 20 5 05 @, ®
o o
°© 00 o o0 o © ° ° % o0 ° o 0 of
. ° o ° oo 000 o H & o 90 of od
= ° o o oo © o @ °o o ° @ ° o Py
= ° o° ° ©eo 0 o o 0, © [} ) o & % &
= ° ® o o0 © o6 o
= o 0. e o 0% o° o0 B o P oo O &
B o o o o o o oo 2 &£ 9 0,% w@eo 4 00,@° o
f ) o o @ o 950 0% LY EQ'J o 0o 8 o °° % %o
= o © ° ° o ° 5 4 % %0 07 00 o® @ 0% of 00 D00
s 004 | o ° g0 ® & o0 o 09, % o Q:"”ao“oq‘d,gn%
= o -] o o © o
= o ° ® °°0°6:q° I o o B @& 0 60
3 ° o o4 P LY ° o %8 o mos o N K 38
z o o ©° o o o
2 o o ° o &g ooo g 0o o, B oof ° A
E 0o o ©° 000 3°8°°% o o o ®ooo 28 8°% 0%99
S o o o o 00
i % %o o oo ® o °°° P % 2° o ¢
° ] c% oo o ° §u o o “e
o o
091 | ° o o o o 00 o 8 oo SR %,
° o0 o 2% o ° 8% %0 B % g% ©° o ©
o ® o o,
o o @ o o
o o o o oo 0%
° B g 80 ®° o ° 0, n% %0 .,30 &b
oo @
o o ° o o ° 6 © o © 0% o 0% o &%
° o ° 4 o oo g °°d’ o o© &0 ¢
. o o o o . ofo ? o (% ° o oy o
o
) o® o -N- ) o 00 8
° @ 00
08 ] ° ‘ % ° 2 o ae®, 2% 0,0
v.43 .54 U5 0.6 I
FWHM ¢
Tout effacer Effacer la demiere Exporter en C5V Enregistrer graphigue légende
X:| FWHM % Y. Rondewr ¥ Exoplanétes NINA
Alignement w 5 arcsec
Ligne de commande
Taper "help” pour avoir |a liste des commandes supportées @

101% x: 544 y: 697 (=035)

Féquence :campell 125mm_23_26_39_expestion__125ms_500_27,2_pipp_pipp_pipp, 1032/44717 images sélectionnées

tronquer

photo17.eklablog.com

y7 O Min/Max

B~
MIPS-LO/HI  Linéaire ™ | & .

1 Utilisateur

Le tri est important car il
impacte directement la
finesse de I'image finale.
Aussi, il est primordial de
rejeter les (mauvaises) brutes
gui peuvent détériorer la

gualité de celle-ci.

B0BE0 i &y

ASTROPHOTOGRAPHIE
POSES COURTES




/

| @ Comment traiter les poses courtes

L'empilement

Conversion Séquence Pré. t i t E Console
gt q P

¥ Empilement de la séquence
Méthode :

Empilement par somme -

Normalisation :

Apres avoir aligné les images
du fichier SER, vient le temps

Rejet desimages: de les empiler. L’utilisation
e e > de la méthode Somme est
N ) i (OE essentielle si on a travaillé en

8 bits .De plus ce mode est
beaucoup plus rapide .

¥ Résultat d'empilement

rdans: | r.2022-03-25-2109_6_pipp_stacked.fit (% Ecraser

Ligne de commande
- 29
O Min/Max )
;i ik@ 60 B0@0 > O-ATmeiTone

:/lastrophoto17.eklablog.com



= Pourquoi utiliser les poses courtes.
\

rer

|
HAUTE RESOLUTION

o ASTROPHOTOGRAPHIE
™ POSES COURTES
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0 Comment traiter les poses courtes

Le traitement final

Donner ici une méthode générale de traitement n’est pas possible, chaque objet, situation et
envie peuvent influer sur le traitement et je vais me limiter de lister les grands axes que je suis
lors de mes propres traitements.

Je crée 3 calques avec Gimp ou
Photoshop :

un pour la cible, un autre pour les étoiles
et un pour le fond.

Chaque calque est traité séparément. Par
exemple, la cible a besoin d’un traitement
de déconvolution plus poussé pour faire
ressortir les détails

Ensuite j'équilibre les couleurs avec
outil Etalonnage des couleurs .

J'utilise le mode étalonnage des couleurs
par photométrie.

L’image finale posséde généralement un
gradient de Iluminosité qui doit étre
enlevé.

Afin d’extraire ce gradient, j'utilise la
fonction Extraction de gradient de SIRIL,
en mode manuel. DCP A LI —

& 238 + JC O R080 oo &
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Comment traiter les poses courtes

Le traitement final

I La déconvolution ou larévélation des détails pour la cible principale I

La déconvolution est un processus qui permet de corriger les
aberrations/distorsions optiques liées a l'utilisation d’un télescope ou d’une
lunette. On obtient une image plus nette avec une amélioration du bruit de
fond. La déconvolution fonctionne dans les cas ol on est proche de ||
I'échantillonnage optimal, voire sur des captures suréchantillonnées (ce qui ||
est rare en photographie du ciel profond pose longue). ;

j'utilise le logiciel Astrosurface pour ce |
type de manipulation.
Il posséde des fonctions  trés |
intéressantes pour les images en courtes |}
poses. *
Une grande souplesse dans |la
déconvolution et la montée du bruit.
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